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西南微波振动电缆周界报警系统介绍
1、 系统组成

西南微波振动电缆周界报警系统由如下几部分组成：（本文附带1200米周界系统组成图）
1． 振动电缆传感器：其型号为MC115-200(200米)，或MC-115-100(100米)。其主要功能为监测围栏的振动，并将振动信号转换为电信号，同时将此电信号发送给前端信号处理器。该电缆的最主要特点是，它具有自识别功能，当围栏由于某种原因产生振动时，该传感器电缆不仅能检测出其振动，还能以振动点为中心对左右8米进行扫描，看是否周围还有别的振动点；如果左右8米有新的振动点，振动电缆传感器既能识别，并将此信息迅速发送至前端信号处理器。因此，振动电缆传感器不仅能检测出围栏的振动信号，而且能识别出是围栏的某一点在振动还是沿着围栏的很多位置都在振动，这种智能传感器为信号处理器计算并判断是真正的报警事件引起的单点振动还是环境因素引起的分布式振动提供了准确的信息。
2． 前端信号处理器：型号为PM，是一台野外全天候计算机。有两个传感器接口，可外接两根总计约400米长的传感器电缆，它的主要功能是给传感器电缆发送振动探测脉冲信号，接收传感器的电信号，并根据传感器发来的信息进行分析计算。前端信号处理器可根据电缆传感器发来的信息,判断振动的性质。当振动电缆传感器检测到沿围栏有很多连续点发生振动时，前端信号处理器可判断此为由刮风、下雨、雷电和车辆通行等环境因素造成的振动而不予处理；如果接收的信息表明围栏只有孤立的位置有振动时，前端信号处理器将进一步进行单位时间内的振动次数和振动强度的测试，如果达不到设定的标准，处理器可判断此为小动物和其他一过性干扰仍不予处理；只有当处理器检测到振动的位置分布、振动的次数和振动的强度均达到了设定的标准时，才会判定此为一个真正的入侵振动，并计算出发生报警的精确位置（精度为3米），从而向控制中心发出报警事件的全部信息。
3． 联接模块：型号为LU，由于一个PM只能左右各接200米电缆组成400米长的周界报警边界，因此，当要求对超过400米周界进行警戒时，必须增加一个PM并接电缆组成另一个400米长的周界警戒区域，为形成一个连续的报警周界，必须用一个联接模块LU将两个PM串联起来，这样，两个PM通过一个LU联接，即可组成一条800米长的周界报警边界。依次类推，多对PM可通过多个LU连成系统任意需要的周界报警系统。
4． 网络接口模块：型号为NIM，接在PM上，用于建立一个与控制中心通信的RS485和RS232接口。
5． 终端模块：型号为TU，如果周界报警系统根据实际要求没有形成一个闭环的封闭周界，系统要求在串连在最后一个PM的最后一根电缆的缆头处加接一个终端模块TU，用于信号反射处理，组成一个开路系统。

6． 继电器模块：型号为RM，PM本身有3个继电器输出，可用于现场外接联动设备，如警灯、警号、喇叭和摄像机等，如果3个继电器不够，可通过RS422接口外接一个RM，一个RM提供6个继电器输出。
7． 雷电浪涌保护电源：型号为JB70，是一台防雷设计的电源转换器，可将220V交流电转换成48V直流电给PM供电，并提供全面的野外防雷保护。

8． 中心管理与显示软件：型号为INTREPID SITE MANAGER，系统的全面信息管理和控制及电子地图。此软件装在一台计算机里，通过RS232或RS485接口联接PM,接收信息。
2、 系统结构：

周界报警系统由上述几部分按照如下图所示方式组配系统。

1．开环系统：有图可见，系统由3个PM组成，PM1只接了一根电缆，因此它本身可作为系统的一个终端而无需再接TU；PM1通过一个LU与PM2联接，形成串联；PM3也通过一个LU与PM2串联。由于PM2接了两根电缆，因此另一端必须接一个终端模块TU或者LU。振动电缆传感器不仅可检测振动信号，还能实现PM通信。因此，该系统中的PM1和PM3的数据均可传送至PM2，PM2通过一个NIM与中心控制计算机联接，这样，3个PM的数据都能送到中心计算机进行处理而无需每个PM单独接线。同时，任意一个PM上均可通过RS422接口外接多个RM模块，实现继电器输出。
[image: image1.png]



2．闭环系统：有图可见，该系统与开环系统所不同的是，3个PM均各接两根电缆，并通过LU模块首尾相接，形成闭环串联，构成一个封闭系统。
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3、 系统技术指标：

1． 周界报警系统通过单根电缆不仅可以检测围栏的振动，而且可以以每8米为单位进行逐段比对，识辨是一点振动还是连续分布的多点振动，有效剔除刮风、下雨、雷电和汽车等通行造成的环境振动干扰。
2． 周界报警系统检测到振动信号后，可通过设定振动幅度来判定报警事件，有效剔除小动物的出没造成的干扰。

3． 周界报警系统检测到振动信号后，可通过设定的振动次数来评判振动信号是否满足所定义的报警事件，有效剔除不明物体的偶尔撞击造成的干扰。
4． 周界报警系统当检测到相对独立的单点位置产生震动信号后，可通过设定时间窗口来检验振动信号是否符合所定义单位时间内的报警事件。有效剔除实际现场环境出现的一过性干扰。
5． 周界报警系统可检测被测围栏的振动特性曲线，并在此振动特性曲线的基础上建立报警灵敏度曲线，使入侵者在企图攀爬松紧不一的任何一处围栏时，在与之相适应的报警值曲线的限定下，都能产生可靠地报警信号，有效剔除误报和漏报。（注：围栏各处的松紧程度是不同的。围栏紧的地方，对振动不敏感，必须提高报警灵敏度；围栏松的地方，对振动很敏感，又必须降低报警灵敏度。因此，只有依照随距离变化的围栏设定一条与之松紧程度相适应的灵敏度曲线，才能可靠报警。如果只有一个报警值的话，当灵敏度调高时，围栏紧的地方能可靠报警，但围栏松的地方将大量出现误报；反之，灵敏度调低时，围栏松的地方能可靠报警，但围栏紧的地方将出现大量漏报。）
6． 周界报警系统可通过软件对整个周界进行防区的任意数量和任意范围的划分，而与硬件无关，实现完善的周界动态控制管理。

7． 周界报警系统可实现报警事件的精确定位，定位精度可达到3米。此定位信息可通过控制主机联动CCTV系统，切换矩阵，控制智能球形摄像机指向报警位置。
8． 周界报警系统的报警电缆不仅是振动传感器，还能为系统中的各个模块供电，并可完成系统中各个PM与控制主机的通信。

[image: image3.wmf]Link Unit

Computer

RS

232 

two wire 

communications

Processor 

Module 

#

1

Communicate 

"

B

"

NIM

 

(

Network Interface Module

)

Detection 

===

>

Processor 

Module 

#

2

Communicate 

"

Patch Thru

"

Link Unit

<

=== 

Detection

Processor 

Module 

#

3

Communicate 

"

A

"

<

=

=

=

=

=

=

C

o

m

m

u

n

i

c

a

t

i

o

n

s

 

=

=

=

=

=

>

Communications 

====

>

Communications 

====

>

<

=

=

=

 

D

e

t

e

c

t

i

o

n

Detection 

===

>

<

=== 

Detection

Link Unit

<

=

=

=

 

D

e

t

c

e

t

i

o

n

Cable 

"

A

"

Cable 

"

B

"

422

A

RS

485 2

wire

RM 

#

1

RM 

#

2


      1200米周界报警系统组成图
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